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ABSTRAK 

Ikan Bandeng adalah salah satu komoditas ikan air payau yang memiliki 

potensi besar untuk dibudidayakan karena memiliki nilai ekonomi yang tinggi dan 

juga merupakan ikan yang mengandung nilai gizi tinggi. Dibalik beberapa 

keunggulan pada budidaya ikan bandeng yang menggiurkan terdapat proses 

budidaya yang tidak mudah khususnya pada saat masa awal budidaya atau biasa 

disebut dengan masa pendederan. Pendederan yaitu sebuah proses pemeliharaan 

ikan untuk mencapai ukuran tertentu sesudah benih ikan bandeng tersebut ditebar 

dalam tambak. Pada pendederan ini merupakan masa yang krusial karena pada 

masa ini para petambak harus pandai dalam pengolahan kualitas air untuk 

mengurangi kematian benih ikan bandeng. Faktor yang harus diperhatikan untuk 

menjaga kestabilan kualitas air yaitu PH air dan juga kekeruhan. 

Sehingga pada penelitian ini dibuat sistem kontrol kualitas air berbasis 

fuzzy logic pada kolam pendederan ikan bandeng yang bertujuan untuk membantu 

petambak dalam mengontrol kualitas air yang baik untuk masa pendederan. Sistem 

kontrol ini menggunakan sensor PH air dan turbidity sensor untuk melakukan 

pembacaan kualitas air kemudian diproses dalam ESP32 menggunakan metode 

fuzzy mamdani. Hasil dari pembacaan sensor tersebut akan ditampilkan di layar 

LCD dan dicatat di Google Spreadsheet. ESP32 akan memberi perintah kepada 

pompa untuk melarutkan larutan yang sudah disetting untuk menetralkan PH air (5-

9) apabila air tersebut dalam kondisi asam / basa. Pompa juga akan menyala untuk 

mengatur kekeruhan air yang normal, dan akan mati jika air sudah dalam kondisi 

kekeruhan yang baik yaitu 15-30 NTU. 

 

Kata Kunci : Pendederan, Sensor PH, Turbidity Sensor, ESP32, Fuzzy Mamdani 
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ABSTRACT 

Milkfish is one of the brackish water fish commodities that has great 

potential to be cultivated because it has high economic value and is also a fish that 

contains high nutritional value. Behind some of the advantages of tantalizing 

milkfish farming, there is a cultivation process that is not easy, especially during 

the early days of cultivation or commonly called the nursery period. Nursery is a 

process of raising fish to reach a certain size after the milkfish fry are stocked in 

the pond. This is a crucial period because at this time farmers must be good at 

water quality treatment to reduce the death of milkfish fry. Factors that must be 

considered to maintain the stability of water quality are water pH and turbidity. 

So that in this study, a fuzzy logic-based water quality control system was 

made in milkfish fishing ponds which aims to help farmers control good water 

quality for the fishing period. This control system uses a water PH sensor and 

turbidity sensor to take water quality readings and then processed in ESP32 using 

the fuzzy mamdani method. The results of these sensor readings will be displayed 

on the LCD screen and recorded in Google Sheets. ESP32 will instruct the pump to 

dissolve the solution that has been set to neutralize the pH of the water (5-9) if the 

water is acidic / alkaline. The pump will also turn on to regulate normal water 

turbidity, and will turn off if the water is already in a good turbidity condition of 

15-30 NTU. 

 

Keywords: Nursery, PH Sensor, Turbidity Sensor, ESP32, Fuzzy Mamdani  
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