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ABSTRAK 

Pentingnya inovasi dalam manajemen sampah semakin terasa di era modern 

ini. Penelitian ini memperkenalkan sebuah sistem otomatis penanganan sampah 

yang menggunakan sensor Ultrasonik berbasis Arduino Uno.  

Arduino Uno, sebagai suatu mikrokontroler serbaguna, dipakai untuk 

mengontrol proses otomatisasi pada tempat sampah. Sensor ultrasonic dan loadcell  

yang terintegrasi membantu dalam mengidentifikasi keberadaan orang yang akan 

membuang sampah dan memonitoring berat dari sampah tersebut yang memicu 

mekanisme pembuangan secara otomatis. 

 Implementasi ini tidak hanya meningkatkan efisiensi pengelolaan sampah, 

tetapi juga memberikan kemudahan terhadap petugas kebersihan. Penelitian ini 

merincikan desain, penerapan, dan evaluasi kinerja dari sistem tempat sampah 

otomatis, menunjukkan potensi pemanfaatan teknologi Arduino Uno dalam 

menciptakan solusi cerdas dan berkelanjutan untuk pengelolaan sampah. 

 

Kata kunci : Arduino Uno, Sensor Ultrasonik, Sensor Loadcell 
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ABSTRACT 

The importance of innovation in waste management is increasingly felt in 

this modern era. This research introduces an automated waste handling system 

utilizing Arduino Uno-based sensors.  

Arduino Uno, as a versatile microcontroller, is employed to control the 

automation process in waste bins. Integrated ultrasonic and load cell sensors assist 

in identifying the presence of individuals disposing of trash and monitoring the 

weight of the waste, triggering the automatic disposal mechanism. 

This implementation not only enhances the efficiency of waste management 

but also provides convenience for sanitation workers. The study details the design, 

implementation, and performance evaluation of the automated waste bin system, 

showcasing the potential utilization of Arduino Uno technology in creating 

intelligent and sustainable solutions for waste management. 

Keywords: Arduino Uno, Ultrasonic Sensor, Load Cell Sensor 
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