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Abstrak. Dalam suatu kegiatan pemeliharaan kucing, tidak semua 

orang bisa memberi makan, minum, dan mengatur suhu secara berkala.karena 

kesibukan yang berbeda beda setiap orang. Hal ini sangat berpengaruh pada 

kesehatan kucing. Bahkan hal terburuknya dapat menimbulkan kematian pada 

kucing itu sendiri bila pemberian pakan dan minumnya telat ataupun lupa untuk 

pemberian pakan dan minum. Pada skripsi ini akan dibuat rancangan suatu alat 

untuk menjaga kesehatan kucing dan meminimalisir kematian pada kucing 

ketika si perawat sibuk beraktivitas dan berpergian dalam jangka waktu agak 

lama. 

Alat tersebut menggunakkan NodeMCU 8266 sebagai microcontroler 

dan pengirim sinyal ke ThingSpeak, RTC untuk penjadwalan pemberian pakan, 

sensor ultrasonic (HC SR04) untuk pendeteksi ketinggian air untuk minum, 

sensor suhu (DHT 11) untuk mendeteksi suhu dalam kandang, dan juga 

monitoring kamera melalui web. 

 

Abstract. In a maintenance maintenance, not everyone can feed, drink, 

and regulate the temperature periodically. Because everyone's busyness is 

different. This is very influential on the health of the cat. The worst thing is that 

it can cause death to the cat itself if it offers food and drink or forgets to offer 

food and drink. In this thesis, a death plan will be designed to maintain health 

and minimize cat death when the nurse is busy with activities and traveling for 

a long period of time. 

The tool uses NodeMCU 8266 as a microcontroller and send signal to 

ThingSpeak, RTC for feeding scheduling, ultrasonic sensor (HC SR04) to detect 

water level for drinking, temperature sensor (DHT 11) to detect temperature in 

the cage, and also camera monitoring via web. 

 

 

 

1. PENDAHULUAN  

Salah satu herwan yang banyak di perlihara 

dikalanganm mernerngah keratas serlain burung dan 

ikan adalah kucing. Tak serdikit juga orrang yang 

mernyukai herwan ini sampai mernyerbut diri merrerka 

percinta kucing (cat lorverrs ). Tak herran banyak 

yang suka derngan herwan ini karerna sifat dan 

tingkahnya yang lucu nan merngge rmaskan. Serlain 



 

JITET (Jurnal Informatika dan Teknik Elektro Terapan)    pISSN: 2303-0577   eISSN: 2830-7062  Ronal  dkk  

 

 

4500  

lucu kucing juga terrmasuk herwan yang   

 

cukup pintar, serpe rrti dapat merngingat suara 

permiliknya, dimana dia biasa makan, minum, dan 

buang kortorran. Adapun manfaat mermerlihara 

kucing serlain merrerdahkan strers dan amarah, 

kucing jugga dapat me rnurunkan rersikor terrkerna 

pernyakit jantung, mermbantu anak yang 

berrkerbutuhan khusus untuk mernumbuhkan rasa 

kasih sayang sersama makhluk hidup. Banyak 

manfaat mermerlihara kucing ini namun harus 

dijaga dan dirawat derngan baik dan bernar. Kucing 

yang lucu dan pintar adalah kucing yang serhat . 

maka dari itu salah satu faktorr utama yang 

mermperngaruhi kerserhatan, permberrian makan, 

minum yang terrjadwal dan baru, dan suhu norrmal 

didalam kandang. Dimana suhu norrmal kucing 

kisaran 21 sampai 31 de rrajat cerlcius [11]. Tujuan 

pernerlitian ini adalah merrancang serbuah alat yang 

akan dipasangkan ker kandang kucing berrbasis 

Arduinor Unor untuk merngatur sisterm makan, 

minum, perne rtral suhu sercara ortormatis dan 

mermornitorring lerwat thingsperak dan mornitorring 

videror lerwat we rb. 

 

2. TINJAUAN PUSTAKA  

2.1 Penelitian Terdahulu  

Kandang pintar untuk kucing adalah alat 

yang sangat dibutuhkan dan sangat berrguna pada 

masa serkarang ini. Karerna kersibukan orrang – 

orrang pernyuka kucing. Dimana para pernyuka 

kucing tidak sermuanya forkus untuk merrawat 

kucing karerna mermpunyai kersibukan serndiri. 

Berberrapa pernerlitian terrdahulu terlah 

dilakukan, pernerlitian yang terlah dilakukan serperrti 

“Rancang Bangun Alat Permberri Makan Dan 

Mo rnitorring Sisa Pakan Kucing Berrbasis Interrnert 

Orf Things (IOrT)” [1], perne rlitian terrserbut hanya 

mermberri pakan ortormatis dan mermornitorring 

kerterrserdiaan pakan lerwat IOrT. Dan ada pula 

“Rancang Bangun Alat Permberri Pakan Kucing 

Dan Anjing Ortormatis Derngan Perngorlahan Citra 

Digital” [2],  

Pe rne rlitian terrserbut juga hanya permberri 

pakan ortormatis saja yang terrmornitorring lerwat 

aplikasi citra digital. Dan ada lagi “Rancang 

Bangun Alat Permberri Makan Kucing Berrbasis 

Arduinor dan Aplikasi Blynk” [3],dimana 

pernerlitian ini juga hanya mermberri makan 

ortormatis yang terrmornitorring lerwat aplikasi blynk. 

Pada pernerlitian akan ditambahkan mermberri 

minum ortormatis dan juga pernstabil suhu dan 

terrmornitorring lerwat thingsperak dan juga 

mornitorring kamerra. 

 

2.2 NodeMCU ESP8266 

NorderMCU adalah serbuah perrangkat 

erlerktrornik orpern sorurcer dari ErSP8266 yang 

diintergrasikan derngan mikror korntrorllerr untuk 

kerperrluan di bidang Inte rrnert orf Things. Mordul ini 

merrupakan verrsi cormpact dari chip ErSP8266-

12Er, porrt yang digunakan adalah micror-usb yang 

sangat porpulerr saat ini serbagai perrtukaran data 

ataupun serbagai supplai daya. 

 

2.3 RTC (Real Time Clock)  

RTC (Reral Timer Clorck) yaitu serbuah mordul 

yang berrfungsi serbagai pernghitung waktu yang 

dirancang mernggunakan kormpornern erlerktrornik 

berrupa chip yang mampu merlakukan prorsers kerrja 

serperrti jam pada umumnya, serperrti merlakukan 

perrhitungan dertik, mernit, dan jam. Perrhitungan 

terrserbut dihitung sercara akurat dan terrsimpan 

sercara reral timer. Chip RTC ini akan digabungkan 

derngan serbuah korntro rlerr atau mikrorkorntrorlerr 

derngan merlakukan fungsi dan kerrja terrterntu [4]. 

 

2.4 Sensor Ultrasonik HC SR04 

Sensor Ultrasonik HC-SR04 adalah sebuah 

alat yang mengubah gelombang suara menjadi 

sinyal listrik dan sebaliknya. Cara kerjanya 

berdasarkan pada prinsip pantulan gelombang 

suara untuk menentukan jarak suatu benda 

dengan frekuensi tertentu. Sensor ini 

menggunakan gelombang ultrasonik, yang 

memiliki frekuensi sangat tinggi (20.000 Hz) dan 

tidak dapat didengar oleh telinga manusia, 

namun dapat didengar oleh hewan seperti anjing, 

kucing, kelelawar, dan lumba-lumba. 

Sensor ultrasonik menggunakan 

piezoelektrik untuk menghasilkan gelombang 

ultrasonik (umumnya pada frekuensi 40 kHz) 

yang ditujukan ke suatu area atau target. Ketika 

gelombang menyentuh permukaan target, 

gelombang pantulan akan ditangkap oleh sensor, 

yang kemudian menghitung selisih waktu antara 

pengiriman dan penerimaan gelombang pantulan 

untuk menentukan jaraknya [5]. 

 

2.5 Motor Servo 

Mortorr serrvor adalah mortorr yang bisa berrputar 

dua arah Clorck Wiser (serarah jarum jam) dan 

Corunterr Clorck Wiser (be rrlawanan arah jarum jam) 

dimana arah pada sudut perrgerrakan rortorrnya bisa 

dikerndalikan hanya derngan cara mermberri 

perngaturan duty cycler sinyal PWM di bagian 

kornerktorr pin korntrorlnya. Mortorr serrvor merrupakan 
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mortorr yang mermpunyai sisterm umpan balik 

terrtutup (clorserd fererdback) dimana  

 

po rsisi mortorr terrserbut diinforrmasikan kermbali 

mernuju ker rangkaian korntrorl mortorr yang ada 

dalam mortorr serrvor. Mortorr serrvor terrdiri dari satu 

buah mortorr, serrangkaian gerar, porternsiormerterr, 

dan rangkaian korntrorl untuk mortorr serrvor itu 

se rndiri. 

 

2.6 Pompa Air 

Pormpa adalah berntuk alat merkanik yang 

digerrakan orlerh ternaga mersin digunakan untuk 

mermindahkansuatu cairan (fluida) dari satu 

termpat kertermpat lain derngan merdia berrupa pipa. 

Pe rmindahan terrserbut dilakukan derngan 

mernambahkan ernerrgi ker cairan serhingga cairan 

dapat merngalir sercara korntinyu (berrlangsung 

se rcara terrus mernerrus) karerna mermiliki terkanan. 

 

2.7 Sensor suhu DHT11 

Sernsorr suhu DHT11 adalah sernsorr derngan 

kalibrasi sinyal digital yang bisa mermberri 

inforrmasi suhu dan kerle rmbapan. Sernsorr DHT 11 

ini terrmasuk kormporne rn yang mermpunyai 

tingkat kerstabilan yang sangat baik, apalagi 

digabungkan derngan alat dan kercerrdasan 

mikrorkorntrorlerr [7]. 

 

2.8 Exhaust fan 

Erxhaust fan digunakan  untuk mernurunkan 

dan mernsirkulasi udara atau hawa panas yang 

ada di dalam kandang, dan mermbuangnya ker 

luar kandang, kerbanyakan para perterrnak 

biasanya mermakai erxhaust fan. Serlain itu, pada 

saat yang berrsamaan erxhaust fan akan 

mermasukkan udara sergar di luar kandang untuk 

masuk ker dalam kandang. Erxhaust fan juga bisa 

digunakan untuk mernaikan dan mernurunkan 

vo rlumer udara yang akan disirkulasikan ker 

kandang ayam serhingga suhu yang ada di dalam 

kandang serlalu terrjaga [6]. 

 

2.9 Lampu 

Lampu adalah sumberr cahaya buatan yang 

dipancarkan derngan cara mernyalurkan arus 

listrik merlalui filamern yang kermudian akan 

mernjadi panas dan bisa mernghasilkan cahaya. 

Kaca yang mernyerlubungi filamern panas itu akan 

mermberri halangan udara supaya tidak terrhubung 

se rhingga filamern tidak rusak akibat terrkerna 

orksidasi. Lampu serperrti jernis yang satu ini yang 

biasanya dipakai untuk mermberrikan udara 

hangat pada ayam yang mermpunyai umur masih 

be rberrapa hari di dalam kandang [6]. 

 

 

 

2.10 Relay 

Rerlay adalah kormporne rn erlerktrornika yang 

berrorperrasi mernggunakkan ernerrgi listrik dan 

merrupakan kormporne rn erlerctrorme rcanical 

(erlerktrormerkanikal). Rerlay mermiliki 2 bagian inti 

yaitu erlerktrormagnert (co ril) dan merkanikal (korntak 

saklar/switch) [8].  

Rerlay diderfinisikan serbagai tuas saklar 

derngan lilitan kawat pada batang bersi (sorlernorid) 

di derkatnya. Kertika so rlernorid itu dikasih  arus 

listrik, maka tuas akan ditarik karerna adanya 

merdan magnert yang dihasilkan orlerh sorlernorid, 

serhingga mermbuat korntak saklar mernjadi 

mernutup. Dan jika arus listrik diherntikan, merdan 

magnert yang dihasilkan akan hilang dan tuas 

akan kermbali pada porsisi awal, lalu korntak saklar 

terrbuka lagi [9]. 

 

2.11 Thingspeak 

Thingsperak adalah salah satu IorT Clorud 

Serrverr yang bisa diaksers dan digunakan derngan 

luas. Berrikut ini adalah fitur - fitur yang dipunya 

orlerh thingsperak [10]. 

1. Thingsperak adalah se rbuah layanan werb 

yang dimiliki orlerh MathWorrks dan 

dihorsting pada AWS. 

2. Mermpunyai layanan untuk corllerct, analysis, 

dan act pada adata yang didapatkan dari 

dervicer yang disambungkan derngan 

thingsperak.  

3. Merngervaluasi korde r MATLAB pada clorud 

serrverr.  

4. Lerbih dari 130.000 perngguna yang berrada di 

serluruh dunia.  

5. Mernyerdiakan layanan tidak berrbayar 

 

2.12 Modul ESP32-CAM 

ErSP32-CAM adalah papan perngermbangan 

morder ganda WIFI + bluertororth yang 

mernggunakan anterna dan inti papan PCB 

berrbasis chip ErSP32. Mordul ini dapat berkerrja 

sercara inderperndern se rbagai sisterm minimum. 

Mordul ini merrupakan serbuah mordul WiFi yang 

sudah dilerngkapi derngan kamerra orv2640. Dari 

mordul ini kita bisa digunakan untuk berrbagai 

kerperrluan, corntorh untuk CCTV, merngambil 

gambar dan serbagainya. Fitur lain yaitu kita bisa 

mernderterksi wajah (facer derterctiorn) dan 

perngernalan wajah (facer rercorgnitiorn). Maka 

derngan dermikian, mordul Ersp-32 Cam ini dapat 

digunakan untuk mergambil gambar, dan juga 

dapat digunakan serbagai mordul wifi untuk 
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merngirim data[12]. 

 

 

 

 

3. METODE PENELITIAN 

 

3.1 Metode Penelitian 

          

Gambar 1. Mertorder Pernerlitian 

 

3.2 Study Literatur 

Adapun literratur-literratur yang diperlajari 

adalah : 

1. NorderMCU ErSP8266 

2. RTC 

3. Se rnsorr ultrasornik HC SR04 

4. Mortorr serrvor 

5. Pormpa air 

6. Se rnsorr suhu DHT11 

7. Erxhaust fan 

8. Lampu 

9. Rerlay 

10. Thingsperak 

11. ErSP 32CAM 

 

3.3 Blok Diagram 

Perrancangan blork diagram dilakukan 

de rngan berbe rrapa tahap, tahap perrtama yang 

dilakukan adalah pernggambaran diagram blork 

dari sisterm yang akan dibuat. Diagram blork ini 

mernggambarkan sercara umum cara kerrja 

rangkaian kerserluruhan. Dapat dilihat dibawah 

ini pernggambaran diagram blork sercara umum 

rancang bangun alat kandang pintar untuk 

kucing serbagai berrikut : 

 
Gambar 2. Blork Diagram Sisterm 

 

 

3.4. Prinsip Kerja Rangkaian Kandang Pintar 

Untuk Kucing 

Berrikut prinsip kerrja rangkaian kandang 

pintar untuk kucing : 

1. Permberri Pakan Ortormatis 

Mordul RTC akan mermbaca jadwal sersuai 

tanggal, bulan, tahun, dan waktu yang terlah 

disertting. Serterlah RTC mermbaca tanggal, 

bulan, tahun, dan waktu yang terlah diterntukan, 

maka RTC akan mermberri perrintah kerpada 

NorderMCU ErSP8266 untuk mernjalankan mortorr 

serrvor dan NorderMCU ErSP8266 akan 

merngirimkan data ker thingsperak. 

2. Permberri Minum Ortormatis 

Sernsorr ultrasornik akan mermancarkan 

gerlormbang ultrasornik mernuju kertinggian air. 

Serterlah gerlormbang mernyerntuh perrmukaan air 

maka gerlormbang akan dipantulkan kermbali. 

Gerlormbang pantulan tadi akan ditangkap orlerh 

sernsorr dan dihitung serlisih antara waktu 

perngiriman gerlormbang dan waktu gerlormbang 

diterrima. Data yang diterrima sernsorr akan 

dikirim ker NorderMCU ErSP8266 dan jika 

kertinggian air rerndah sersuai yang diterntukan, 

maka NorderMCU ErSP8266 mermerrintahkan 

mortorr serrvor untuk orn jika kertinggian air sudah 

tinggi sersuai yang diterntukan maka serrvor akan 

orff sersuai perrintah NorderMCU ErSP8266 dan 

NorderMCU ErSP8266 merngirimkan data ke r 

thingsperak. 

3. Perngatur Suhu Ortormatis 

Sernsorr suhu DHT11 akan mermbaca suhu dan 

kerlermbapan udara. Kertika sudah terrbaca maka 

sernsorr akan merngirimkan input ker NorderMCU 

ErSP8266, dan Norde rMCU ErSP8266 akan 

mermprorsers jika suhu yang dibaca sernsorr 

rerndah sersuai yang diterntukan maka 

NorderMCU ErSP8266 akan mermerrintahkan 

rerlay lampu mernjadi norrmally clorser (NC) dan 

lampu akan mernyala. Jika suhu yang dibaca 

sernsorr tinggi maka Norde rMCU ErSP8266 akan 

mermerrintahkan rerlay erxhaust fan mernjadi 

norrmally clorser (NC) dan erxhaust fan akan 
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mernyala. Jika sernsorr mermbaca suhu diserkitar 

norrmal sersuai yang diterntukan maka 

NorderMCU ErSP8266 akan mermerrintahkan 

rerlay lampu dan rerlay erxhaust fan mernjadi 

norrmally orpern (NOr) dan NorderMCU ErSP8266 

akan merngirimkan data ker thingsperak. 

4. Mornitorring kamerra 

ErSP32 CAM akan merngambil videror didalam 

kandang lalu ErSP32 CAM akan merngirimkan 

videror ke r werb merlalui alamat IP. 

 

 

 

3.5 Flowchart 

Diagram prorsers kerrja sisterm (florwchart) pada 

pernerlitian ini merliputi se rnsorr, korntrorl dan display 

werbsiter. 

Gambar 3 berrikut merrupakan florwchart 

rancangan sisterm  

 
Gambar 3. Florwchart Rancangan sisterm 

 

3.6 Perancangan Desain Software Thingspeak 

Gambar 4 berrikut merrupakan tampilan dari 

perrerncanaan dersain sorftwarer pada thingsperak 

Gambar 4. Dersain Sorftwarer Thingsperak 

 

3.7 Perancangan Desain Perangkat Keras 

Gambar 5 berrikut merrupakan tampilan dari 

perrerncanaan perrangkat kerras  

 

Gambar 5. Dersain Perrangkat Kerras 
 

 

 

 

3.8 Perencanaan Pengambilan dan Analisa 

Data 

Pada tahap ini dijerlaskan terntang 

perrerncanaan perngambilan dan analis data  

serbagai berrikut  :  

1. Perngambilan dan Analisa Perngujian 

Suhu 

2. Perngambilan dan Analisa Reral Timer 

Clorck 

3. Perngambilan dan Analisa Perngujian 

Ultrasornic HC SR04 

4. Perngambilan dan Analisa Perngujian 

ErSP32 CAM 

5. Perngujian Kerserluruhan 
 

4. HASIL DAN ANALISA 

 

4.1 Hasil Rancangan Sistem 

Merrupakan hasil dari dersain erlerktrik serbuah 

sernsorr yang diaplikasikan pada suatu plant yang 

berrfungsi untuk merngaktifkan dan mernornaktifkan 

kerrja dari serbuah plant. 

Gambar 6 berrikut me rrupakan tampilan dari 

hasil rancangan RTC 

Gambar 6. Sernsorr RTC pada kandang 

 

Gambar 7 berrikut merrupakan tampilan dari 

hasil Rancangan Sernsorr Ultrasornik HC SR04 
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Gambar 7. Sernsorr Ultrasornik HC SR04 

pada kandang 

 

 

 

 

 

Gambar 8 berrikut merrupakan tampilan dari  

hasil Rancangan Sernsorr Suhu DHT11 

 
Gambar 8. Sernsorr DHT11 

 

4.2 Hasil Rancangan Aktuator 

Merrupakan dersain erlerktrik serbuah aktuatorr 

yang diaplikasikan pada suatu plant yang 

berrfungsi serbagai pernghasil gerrakan dari serbuah 

plant. 

Gambar 9 berrikut merrupakan tampilan dari 

hasil rancangan mortorr se rrvor 

 
Gambar 9. Mortorr Serrvor 

 

Gambar 10 berrikut merrupakan tampilan 

dari hasil rancangan pormpa air 

 
Gambar 10. Pormpa Air 

 

 

 

Gambar 11 berrikut merrupakan tampilan 

dari hasil rancangan lampu 

                 
Gambar 11. Lampu 

 

Gambar 12 berrikut merrupakan tampilan 

dari hasil rancangan Erxhaust fan 

 
Gambar 12. Erxhaust fan 

 

Gambar 13 berrikut merrupakan tampilan 

dari hasil rancangan ErSP32-CAM 
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Gambar 13. ErSP32-CAM 

 

4.3 Pengujian dan Analisa 

Merrupakan serrangkaian kergiatan yang 

diadakan untuk merngertahui apakah sermua 

instruksi dari sernsorr maupun input dari prorgram 

dapat digunakkan sersuai derngan serat porint yang 

diinginkan. Tahapan-tahapan perngujian dan 

analisa yaitu Perngujian Mordul RTC DS3231, 

Perngujian Sernsorr Ultrasornik HC SR04, Perngujian 

Sernsorr DHT11, Perngujian ErSP 32CAM, dan 

Perngujian Sercara Kerserluruhan 

 

 

Taberl 1 berrikut merrupakan data Hasil 

Perngujian Mordul RTC DS3231 

 
Taberl 1. Data Hasil Perngujian  

Mordul RTC DS3231 

 

Taberl 2 merrupakan hasil Perngujian Sernsorr 

Ultrasornik HC SR04 

 
Taberl 2. Data Hasil Perngujian Sernsorr  

Ultrasornik HC SR04 

Taberl 3 merrupakan hasil Perngujian Sernsorr 

DHT11 

 
Taberl 3. Data Hasil Perngujian Sernsorr DHT11 

Taberl 4 merrupakan hasil Perngujian Sernsorr ErSP 

32CAM. 

 
Taberl 4. Data Hasil Perngujian Sernsorr ErSP 

32CAM 

 

 

 

 

Taberl 5 merrupakan hasil perngujian sercara 

kerserluruhan 

 

 
Taberl 5. Data Hasil Perngujian sercara 

kerserluruhan perrtama dan kerdua 

 

4.4 Pengujian Display Thingspeak 

Perngujian display thingsperak untuk 

mernampilkan hasil dari permbacaan sernsorr. Dapat 

dilihat pada Gambar 14 berrikut 

 
Gambar 14. Display Thingsperak 
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4.5 Pengujian Display ESP 32CAM 

Perngujian display ErSP 32CAM untuk 

mernampilkan hasil dari mornitorring kamerra. Dapat 

dilihat pada Gambar 15 berrikut 

 
Gambar 15. Display ErSP 32CAM 

 

4.6 Pengujian Terhadap Objek 

Perngujian dilakukan serlama 1 jam orbjerk 

berrada didalam kandang, hasil yang didapat berrada 

pada taberl 6 dan taberl 7 

 

 

 

 

 
Taberl 6. Korndisi Kucing di Dalam Kandang 

 
Taberl 7. Perngujian Rersporn Kucing 

 

5. KESIMPULAN DAN SARAN 

Dari perngujian dan analisa yang terlah 

dilakukan pada pernerlitian ini dapat diambil 

kersimpulan serbagai berrikut : 

1. Dari perngujian sernsorr ditermukan masih ada 

e rrorr dari alat permbanding, yang berrarti 

permbacaan sernsorr yang masih rerndah dan 

masih kurang stabil. 

2. Dari permbacaan sernsorr suhu yang mermpunyai 

derlay yang masih terrbilang lama untuk 

mermperrbarui data. 

3. Dari perngujian kamerra yang masih mermpunyai 

rersorlusi yang kercil, serhingga videror yang 

ditampilkan masih be rlum dertail, dan harus 

mermpunyai jaringan yang stabil supaya videror 

yang ditampilkan lancar dan tidak ada jerda. 

4. Perrlu waktu cukup lama untuk mernurunkan 

suhu mernggunakkan erxhaust fan derngan 

ukuran kandang 90cm X 60cm X 60cm. 

5. Pada 15 mernit perrtama kucing terrlihat agak 

gerlisah, faktorr yang mermbuat kucing gerlisah, 

yaitu Minimnya waktu kucing didalam 

kandang, Kucing berradaptasi pada kandang 

baru, Kurangnya perne rrangan didalam kandang 

Serterlah kucing berrada didalam kandang lerbih 

dari 15 mernit kucing mulai bisa berradaptasi, 

terrlihat kucing sudah mulai ternang dan nyaman, 

dan terrlihat kucing sudah mau makan dan 

minum diwadah pakan. 

6. Saran dari pernulis yaitu kormpornern erlerktrornik 

yang digunakkan untuk permbuatan kandang 

masih mermpunyai spe rsifikasi yang rerndah 

yang berrdampak tidak orptimal pada kandang, 

maka disarankan mernggunakkan kormporne rn 

erlerktrornika yang mermpunyai spersifikasi yang 

lerbih baik 

 

7. Saran dari pernulis yaitu pada perndinginan suhu 

dapat dikatakan masih cukup lama, 

dikarernakkan erxhaust fan yang digunakkan 

mermpunyai spersifikasi yang rerndah dan 

berrukuran kercil, maka disarankan untuk 

mernggunakkan erxhaust fan yang mermpunyai 

spersifikasi yang lerbih baik dan mermpunyai 

ukuran yang lerbih bersar 

8. Saran dari pernulis yaitu pada permanas suhu 

juga masih dikatakkan lama untuk mernaikkan 

suhu, dikarernakan pada pernerlitian ini hanya 

mernggunakkan 3 lampu, maka disarankan 

untuk mernggunakkan lampu lerbih dari 3 supaya 

lerbih cerpat untuk mernaikkan suhu. 
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