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ABSTRAK 

 

Dalam suatu kegiatan pemeliharaan kucing, tidak semua orang bisa memberi 

makan, minum, dan mengatur suhu secara berkala.karena kesibukan yang berbeda 

beda setiap orang. Hal ini sangat berpengaruh pada kesehatan kucing. Bahkan hal 

terburuknya dapat menimbulkan kematian pada kucing itu sendiri bila pemberian 

pakan dan minumnya telat ataupun lupa untuk pemberian pakan dan minum.Pada 

proposal skripsi ini akan dibuat rancangan suatu alat untuk menjaga kesehatan 

kucing dan meminimalisir kematian pada kucing ketika si perawat sibuk 

beraktivitas dan berpergian dalam jangka waktu agak lama. 

Alat tersebut menggunakkan NodeMCU 8266 sebagai microcontroler dan 

pengirim sinyal ke ThingSpeak, RTC untuk penjadwalan pemberian pakan, sensor 

ultrasonic (HC SR04) untuk pendeteksi ketinggian air untuk minum, sensor suhu 

(DHT 11) untuk mendeteksi suhu dalam kandang, dan juga monitoring kamera 

melalui web. 

Kata Kunci : Arduino Uno, RTC, HC SR04, DHT 11, ESP8266, ESP32 CAM 

 

  



 

 
 

ABSTRACT 

 

In a maintenance maintenance, not everyone can feed, drink, and regulate the 

temperature periodically. Because everyone's busyness is different. This is very 

influential on the health of the cat. The worst thing is that it can cause death to the 

cat itself if it offers food and drink or forgets to offer food and drink. In this thesis 

proposal, a death plan will be designed to maintain health and minimize cat death 

when the nurse is busy with activities and traveling for a long period of time. 

The tool uses NodeMCU 8266 as a microcontroller and send signal to 

ThingSpeak, RTC for feeding scheduling, ultrasonic sensor (HC SR04) to detect 

water level for drinking, temperature sensor (DHT 11) to detect temperature in the 

cage, and also camera monitoring via web. 

Keywords: Arduino Uno, RTC, HC SR04, DHT 11, ESP8266, ESP32 CAM 
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