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5 ABSTRAK 

  Dengan berkembangnya dunia teknologi secara cepat pada zaman ini, baik 

pada sektor industri, komunikasi, pertanian, dan peternakan yang mulai beralih 

dari sistem konvensional menjadi sistem yang serba otomatis dengan 

memanfaatkan berbagai macam perangkat elektronik yang salah satunya ialah 

mikrokontroller. Dari sekian banyaknya mikrokontroller yang telah ada seperti 

Arduino, ESP, dan Raspbery, yang seringkali digunakan ialah Arduino karena 

Arduino memiliki kompabilitas yang baik dengan banyak sensor, kustomisasi 

yang luas serta memiliki banyak komunitas pengembang Arduino dan Arduino ini 

bersifat open source. 

  Kandang ayam close house merupakan sebuah inovasi dari berkembangnya 

teknologi pada sektor peternakan. Pada kandang ayam close house dilakukan 

banyak pengaturan dan penyesuaian kondisi lingkungan didalam kandang ayam 

yang diharapkan dapat meningkatkan hasil produksi ayam broiler. 

  Pada penelitian ini, peneliti membuat sebuah sistem kontrol yang terpusat 

pada 2 kandang ayam close house guna memudahkan pengusaha ayam broiler 

untuk memonitoring serta mengontrol kandang ayam close house yang dimiliki 

oleh pengusaha tersebut melalui satu tempat, tanpa perlu harus terjun secara 

langsung menuju kandang ayam close house untuk memonitoring serta 

mengontrol kandang ayam tersebut yang tentunya akan cukup menguras waktu 

dan tenaga. 

  Penelitian ini menggunakan Haiwell Cloud Scada sebagai piranti antarmuka 

yang terhubung dengan mikrokontroller Arduino Nano, sensor DHT-22 sebagai 

sensor pendeteksi kelembapan dan suhu, sensor MQ-135 sebagai pendeteksi kadar 

gas Amonia, sensor water level sebagai pembaca level sisa air minum ayam, 

sensor IR sebagai pembaca level sisa makanan ayam, kipas DC yang memiliki 2 

fungsi yakni inlet dan exhaust untuk mengendalikan udara didalam kandang 

ayam, mist maker yang berfungsi sebagai pengendali kelembapan didalam 

kandang ayam, lampu pemanas yang berfungsi sebagai pengendali suhu didalam 

kandang ayam, pompa air DC yang berfungsi untuk memompa air minum dari 

tandon penampungan air minum menuju tempat minum ayam didalam kandang, 

dan motor servo sebagai pengendali damper silo untuk mengisi makanan ayam 

dari silo menuju tempat makan ayam yang berada didalam kandang ayam.  

 

Kata Kunci : Arduino Nano, Haiwell Cloud Scada, Kandang Ayam Close House, 

Sentral Kontrol. 
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6 ABSTRACT 

  With the rapid development of the world of technology in this era, both the 

industrial, communications, agricultural and livestock sectors are starting to 

switch from conventional systems to fully automated systems using various kinds 

of electronic devices, one of which is a microcontroller. Of the many existing 

microcontrollers such as Arduino, ESP, and Raspbery, the one that is often used is 

Arduino because Arduino has good compatibility with many sensors, extensive 

customization and has many Arduino developer communities and Arduino is open 

source. 

  The close house chicken coop is an innovation from technological 

developments in the livestock sector. In a close house chicken coop, many 

arrangements and adjustments are made to environmental conditions in the 

chicken coop which are expected to increase broiler chicken production. 

  In this research, researchers created a control system that is centered on 2 

close house chicken coops to make it easier for broiler chicken entrepreneurs to 

monitor and control the closed house chicken coops owned by the entrepreneur in 

one place, without having to go directly to the close house chicken coop. To 

monitor and control the chicken coop which will certainly take up quite a lot of 

time and energy. 

  This research uses Haiwell Cloud Scada as an interface device connected to 

an Arduino Nano microcontroller, a DHT-22 sensor as a humidity and 

temperature detection sensor, an MQ-135 sensor as a detector of ammonia gas 

levels, a water level sensor as a reader of the remaining level of chicken drinking 

water, an IR sensor as a reader of chicken food waste levels, a DC fan which has 

2 functions, namely inlet and exhaust to control the air in the chicken coop, a mist 

maker which functions as a humidity controller in the chicken coop, a heating 

lamp which functions as a temperature controller in the chicken coop, a DC water 

pump which functions to pump drinking water from the drinking water reservoir 

to the chicken drinking area in the coop, and the servo motor controls the silo 

damper to fill chicken food from the silo to the chicken feeding area in the 

chicken coop. 

 

Keywords : Arduino Nano, Haiwell Cloud Scada, Close House Chicken Coop, 

Central Control. 
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