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ABSTRAK 

Kasus pencurian hewan ternak terutama kambing marak terjadi di pedesaan, 

kambing mudah dicuri karena kurangnya pengamanan penjagaan hewan ternak 

pada malam ataupun siang hari sehingga mudah dicuri. Oleh karena itu  diperlukan 

suatu sitem keamanan yang efektif dan efisien agar pemilik ternak dapat menjaga 

ternaknya tanpa harus berada didekat kandang. Sistem keamanan ini menggunakan 

mikrokontroler NodeMCU ESP8266 yang bersistem IoT (Internet of Thing). 

Sensor PIR berfungsi sebagai pendeteksi suhu pada manusia, dilengkapi dengan 

kamera ESP32-Cam berfungsi untuk mengambil gambar keadaan sekitar kandang. 

Sensor magnet MC38 sebagai pendeteksi jika pintu terbuka dan menyalakan Buzzer 

alarm.  

Melalui NodeMCU ESP8266 sistem keamanan ini akan terkoneksi dengan 

aplikasi Telegram, dari aplikasi Telegram ini pemilik ternak akan mengetahui  

keadaan hewan ternaknya, jika ada aktivitas mencurigakan diarea sekitar kandang 

sensor PIR akan mendeteksi gerakan tersebut dan kamera ESP32-Cam akan 

menangkap gambar objek tersebut selanjutnya hasil gambar tersebut akan dikirim 

kepada pemilik kambing melalui aplikasi Telegram. Sebagai pengaman tambahan 

ketika Sensor magnet MC38 bekerja maka akan mengirim sinyal lalu mengaktifkan 

Buzzer alarm sebagai peringatan terakhir kepada pemilik ternak. Sebaliknya dari 

aplikasi Telegram messenger mampu mengirim perintah berdasarkan kode perintah 

yang telah diterapkan sebelumnya. 

Dari penelitian ini menunjukkan hasil yang yang efektif dan efisien karena 

adanya sebuah pelaporan data yang dapat diterima melalui aplikasi Telegram 

messenger begitupun sebaliknya mampu dikontrol melalui Telegram pengguna. 

Kata kunci: Mikrokontroler NodeMCU ESP8266, Sensor PIR, ESP32-CAM 

Sensor magnet MC38, Buzzer alarm, Telegram messenger 

  



 

ABSTRACT 

Cases of theft of livestock, especially goats, occur in rural areas, goats are 

easily stolen because of the lack of security in protecting livestock at night or during 

the day so they are easily stolen. Therefore we need an effective and efficient 

security system so that livestock owners can take care of their livestock without 

having to be near the cage. This security system uses a NodeMCU ESP8266 

microcontroller with an IoT (Internet of Thing) system. PIR sensor functions as a 

temperature detector in humans, equipped with an ESP32-Cam camera to take 

pictures of the situation around the cage. MC38 magnetic sensor as a detector if 

the door is open and turn on the buzzer alarm. 

Through NodeMCU ESP8266 this security system will be connected to the 

Telegram application, from this Telegram application livestock owners will know 

the condition of their livestock, if there is suspicious activity in the area around the 

PIR sensor enclosure will detect the movement and the ESP32-Cam camera will 

capture the image of the object next to the image it will be sent to the goat owner 

via the Telegram application. As additional safety when the MC38 magnetic sensor 

is working it will send a signal and then activate the Buzzer alarm as a final warning 

to livestock owners. Instead of the Telegram messenger application is able to send 

commands based on the command code that has been applied previously. 

From this study shows effective and efficient results because of a data 

reporting that can be received through the Telegram messenger application and 

vice versa can be controlled via the user's Telegram. 

Keywords: NodeMCU ESP32 microcontroller, PIR sensor, ESP32-Cam, MC38 

magnetic sensor, buzzer alarm, messenger telegram 
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