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ABSTRAK

Perkembangan teknologi saat ini mendorong para peneliti untuk
mengembangkan pemanfaatan sumber energi terbarukan, dalam hal ini yaitu
boost konverter. Pada penggunaannya boost konverter yang dihasilkan oleh
inputan dc power supply kemudian disimpan dalam boost konverter sebelum
menjadi keluaran outputnya yang di inginkan. Masalah yang kemudian muncul
adalah, penyimpanan arus dalam boost konverter adalah menaikan tegangan
keluarannya dan mencapai nilai yang diinginkan pada output atau setpoinnya.

Boost konverter umumnya diaplikasikan pada PLTS saat ini, boost
konverter sendiri adalah dc-dc konverter yang menghasilkan tegangan keluaran
lebih besar dari pada tegangan masuknya, dengan mengatur duty cycle.
Kegunaan dari close loop boost konverter adalah menjaga kestabilan tegangan
keluaran sesuai dengan seting jika terjadi gangguan atau error, hal ini tidak
dapat dilakukan untuk open loop boost konverter.

Cara kerja close loop boost konverter berdasarkan umpan balik atau
feedback baik arus maupun tegangan dari outputnya.

Kontroler yang digunakan pada boost konverter menggunakan PID
(Propotional Integral Derivative) kontroler.

KATAKUNCI ; Boost Konverter, Dan PID Kontroler

ABSTRACK

Current technological developments encourage researchers to develop the
utilization of renewable energy sources, in this case the boost converter. In use
the boost converter produced by the DC input power supply is then stored in the
boost converter before it becomes the desired output. The problem that then
arises is, the storage current in the boost converter is to increase the output
voltage and reach the desired value at the output or set point

Boost converters are generally applied to the current PLTS, boost
converter itself is a dc-dc converter that produces an output voltage greater than
the input voltage, by adjusting the duty cycle. The purpose of the close loop
boost converter is to maintain the stability of the output voltage in accordance
with the settings in case of interference or error, this cannot be done for the open
loop boost converter.

The workings of the closed loop boost converter are based on both current
and voltage from the output.

The controller used in the boost converter uses a PID (Propotional Integral
Derivative) controller.

Keyword : Boost Coverter, PID Controller
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