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ABSTRAK 

 

Hama serangga yang menggangu pertumbuhan tanaman padi menjadi 

faktor utama penyebab penurunannya hasil panen padi milik petani. Untuk 

mengetahui keberadaan hama serangga dalam persawahan di butuhkanlah sebuah 

alat yang dapat digunakan untuk mengetahui populasi hama. Cara terbaik untuk 

mengetahui populasi hama adalah dengan menggunakan lampu perangkap hama. 

 

Penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan lampu perangkap hama 

dengan memperbaiki dan menambahkan sistem informasi tangkapan hama dan 

keadaan lahan persawahan menggunakan sensor kelembaban tanah, dan kamera 

ESP32-CAM yang semuanya terintegrasi dengan NodeMCU ESP8266 dan 

aplikasi telegram messeger serta menggunakan panel surya sebagai sumber tenaga 

pada alat tersebut dengan menerapkan metode observasi, yang dimana alat ini 

nantinya diharapkan dapat membantu petani untuk mendapatkan informasi 

perangkap hama dan kondisi persawahan secara real time. 

 

Kata Kunci : Hama Serangga, NodeMCU ESP8266, kamera ESP32-CAM, 

Telegram. 
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ABSTRACT 

 

Insect pests that disrupt the growth of rice plants are the main factors 

causing the decline in rice yields owned by farmers. To find out the presence of 

insect pests in rice fields, we need a tool that can be used to determine the pest 

population. The best way to find out pest populations is to use pest trap lights. 

 

This study aims to develop pest trap lights by improving and adding pest 

capture information systems and paddy field conditions using a soil moisture 

sensor, and ESP32-CAM camera, all of which are integrated with NodeMCU 

ESP8266 and telegram messeger applications and use solar panels as a power 

source for devices by applying the observation method, which is expected to help 

farmers to get information on pest traps and rice conditions in real time. 

 

Keywords: Insect Pests, NodeMCU ESP8266, ESP32-CAM camera, Telegram. 
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