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BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

5.1  Kesimpulan 

1. Alat bekerja dengan baik namun terkadang perubahan kecepatan 

melambat.  

2. Sensor MPU6050 yang digunakan jika terkena getaran sangat 

muda berubah.    

3. Driver motor menerima respon pwm cukup baik namun terkadang 

responnya lama. 

 

5.2  Saran 

1. Jika ada pilihan gunakan Driver motor yang lebih baik dengan 

spesifikasi yang lebih tinggi. 

2. Gunakan motor yang lebih baik dengan kapasitas yang lebih 

tinggi sehingga ketika melihat perubahan kecepatan akan lebih 

efektif. 
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