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ABSTRAK 

 

“Perancangan Mesin Pengupas Bawang Otomatis Menggunakan Red Turbidity 

Berbasis Arduino UNO ”. Tugas Akhir ini yaitu merancang suatu alat yang 

berfungsi untuk mengupas bawang merah dengan cara mengaduk bersama air atau 

proses pengadukkannya sama dengan mesin cuci pada umumnya. Simulasi ini 

menggunakan Mikrokontroler Arduino UNO, sensor kekeruhan air Red Tubidity, 

LCD, dan Motor DC. Mikrokontroler arduino mempunyai input berbentuk sensor 

kekeruhan air, sensor ini akan mendeteksi air dalam bejana sebagai pengontrol 

kecepatan motor. kecepatan motor dibagi menjadi tiga tahap level kekeruhan air, 

yaitu keruh,sedikit keruh dan sangat keruh.kecepatan motor akan berkurang 

mengikuti kondisi air yang semakin keruh. Jika level kekeruhan air belum 

tercapai maka motor akan tetap berputar sampai level kekeruhan air yang di 

inginkan. Jika sudah tercapai motor akan berhenti berputar yang menandakan 

level kekeruhan air sudah memenuhi target atau sangat keruh. 

Kata Kunci : Arduino UNO, Red Turbidity, LCD, Motor DC. 
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