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ABSTRAK

Pemanfaatan sel surya dirasa kurang efisien, solusi untuk mengatasi masalah tersebut
adalah dengan mengoptimalkan pemasukan daya menggunakan pencarian titik daya
maksimum dengan menggunakan algoritma P&O pada sistem penjejak matahari.
Sistem penjejak matahari digerakkan dengan motor dc agar sel surya bergerak
mengikuti cahaya matahari dengan dibantu menggunakan algoritma P&O sebagai
kontrol MPPT. Yang dilakukan adalah mencari daya pada panel surya, setelah
melakukan pengukuran, didapatkan dua parameter nanti akan dibandingkan dengan
parameter data yang sebelumnya yang nanti didapat dP & dV. jika tegangan kerja sel
surya diganggu (pertubed) dan berada pada dP/dVO0, hal tersebut diketahui bahwa
penggangguan (pertubation) dilakukan untuk memindahkan tegangan kerja sel surya
maju ke arah MPP. Jika dP/dVO0 , kemudian perubahan titik kerja mengarahkan sel
surya jauh dari MPP, titik daya maksimum didapat ketika dP/dV=0. Algoritma P&O
menunjukkan saat tidak ada perubahan daya pada panel surya, rasio duty cycle tidak
berubah. Jika ada kenaikan daya dan tegangan pada panel surya, rasio duty cycle akan
dikurangi. Jika daya menurun tetapi tegangan naik, rasio duty cycle akan dikurangi.
Jika daya menurun tetapi tegangan naik, rasio, rasio duty cycle akan ditambah.
Dengan menggunakan metode MPPT algoritma P&O daya keluaran sel surya akan
bertambah jika dibandingkan dengan sel surya yang tanpa menggunakan metode

MPPT.
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